附件1

湛江市海洋应用场景创新项目信息表

	项目名称
	

	项目申报单位
	

	申报单位类别
	(国家机关   (事业单位   (社会团体 

(国有企业   (民营企业   (其他（请注明）：

	项目所在地
	

	拟投入建设资金总额

（万元）
	
	其中拟用于采购新技术、新产品、新方案的金额（万元）
	

	项目建设阶段
	( 前期谋划 ( 立项申请 ( 建设方案设计      ( 组织招投标 ( 施工前期准备 ( 建设实施
( 其他（请注明）

	联系人
	姓名
	
	职务职称
	

	
	联系电话
	
	联系邮箱
	

	项目需求
	请描述应用场景创新项目需求，建议描述格式为：“为解决***问题，拟采用***等创新技术或解决方案，实现***成效”。如需求涉及多个方面，请逐条描述。

	项目预期成效
	请描述应用场景创新项目预期成效，分为定性预期目标、定量预期目标，建议描述格式为：“通过应用场景创新项目建设，预期实现……”，其中定量指标描述维度包括且不限于效率提升、覆盖率提升、精度提升、新增营收、成本下降、新增利润等。

	拟解决的痛点问题
	请描述应用场景创新项目拟解决的重点问题，包括是否为行业共性问题、此问题限制了行业哪些环节的发展、现有解决方案存在哪些问题等。

	拟采用的创新技术
	请描述计划采用何种创新技术或解决方案，如有潜在供给方企业，请列明。如暂无明确技术方向预期，可填写“无”。

	项目基础及现状
	请描述可支撑此应用场景创新项目建设的相关基础条件，包括前期已开展的工作进展，数据、资金等相关要素的储备或准备，已对接的解决方案供给方等。


湛江市海洋应用场景创新项目信息表填写样例

	项目名称
	基于5G+无人船的海洋牧场智慧巡航管理系统

	项目申报单位
	***有限公司

	申报单位类别
	(国家机关  (事业单位   (社会团体   

(国有企业  (民营企业   (其他（请注明）：

	项目所在地
	广东省湛江市**区

	拟投入建设资金总额

（万元）
	2000万
	其中拟用于采购新技术、新产品、新方案的金额（万元）
	500万

	项目建设阶段
	( 前期谋划  ( 立项申请 ( 建设方案设计( 组织招投标 ( 施工前期准备( 建设实施

( 其他（请注明）

	联系人
	姓名
	张**
	职务职称
	副总经理

	
	联系电话
	**
	联系邮箱
	**

	项目需求
	海洋牧场面积广、环境复杂，传统人工巡航方式存在效率低、成本高、监测信息分散、应急响应不及时等问题，已难以满足现代化智慧渔业管理的需要。为推动海洋牧场向智能化、网络化、无人化方向升级，亟须构建基于5G+无人船的智慧巡航管理系统，通过高效通信、智能感知和自主航行等技术手段，实现牧场管理的实时化、精细化与安全化。具体需求如下：

1.为解决传统人工巡航方式成本高、效率低、难以及时发现牧场异常的问题，拟采用5G通信、无人船自主航行与智能感知等创新技术，实现对海洋牧场水域的全天候、高频次、低成本智能巡航管理。

2.为解决现有牧场监测手段数据分散、无法形成实时动态管理的问题，拟采用5G边缘计算、传感网络与大数据平台等解决方案，实现水质、渔情、设备运行等数据的实时采集、传输与融合分析，提升牧场精细化管理水平。

3.为解决牧场突发事件（如设备故障、非法侵入、鱼群异常）响应不及时的问题，拟采用AI智能识别、无人船远程调度与应急处置等方案，实现异常情况的快速预警与精准处置，保障牧场生产安全与渔业资源稳定。

4.为解决海洋牧场运维依赖人工、风险高的问题，拟采用5G远程操控、无人船自主避障与任务编排等创新技术，实现远程集中管控与自动化运维，降低人员风险与运维成本。

	项目预期成效
	1.定性预期目标。通过应用场景创新项目建设，预期实现海洋牧场巡航由传统人工模式向“5G+无人船”智能化模式转型，显著提升巡航的自动化、信息化和安全化水平；实现海洋牧场管理从分散、事后处理向实时、智能预警转变，推动牧场管理向精细化、集约化升级；形成可复制推广的智慧巡航管理解决方案，带动海洋牧场在数字渔业、智能装备等相关产业链环节的创新应用与融合发展。

2.定量预期目标。通过应用场景创新项目建设，预期实现巡航效率提升50%以上、单次巡航耗时减少40%；实现牧场重点水域100%全覆盖监测，监测频次较传统方式提升3倍以上；实现水质、渔情等监测数据精度提升至90%以上，异常事件识别准确率超过95%；实现巡航运维人力成本降低30%以上、总体运维成本降低20%以上；实现牧场产量和存活率提升，带动新增营收10%以上、新增利润5%以上。

	拟解决的痛点问题
	总体来看，当前海洋牧场在巡航管理、监测融合、应急处置及技术适应性等方面均存在共性痛点，这些问题严重制约了行业向智能化、规模化和安全化发展的进程，亟须通过“5G+无人船”集成创新加以破解。

1.人工巡航效率低、成本高。人工巡航效率低、成本高是海洋牧场普遍存在的行业共性问题，由于依赖人工船只进行日常巡航，不仅效率低、成本高，而且覆盖范围有限，制约了牧场在日常管理、渔情监测和安全保障等环节的规模化与精细化发展。现有通过增加人工或延长巡航时间的方式，无法根本解决人力紧张与运维费用过高的问题。

2.监测手段分散、数据难以融合。监测手段分散、数据难以融合是行业广泛面临的共性问题，目前牧场多依靠分散的传感器或零散监控设备，数据缺乏实时汇聚与统一分析，限制了在水质管理、鱼群动态监测和设备运行保障等环节形成系统化、智能化的管理模式。现有的解决方案主要是单点监控或人工记录，存在数据孤岛和时效性不足的问题。

3.应急响应滞后、风险防控不足。应急响应滞后、风险防控不足是海洋牧场安全管理领域的共性难题，在突发设备故障、非法侵入或鱼群异常情况下，缺乏快速反应和远程处置能力，制约了牧场在突发风险预警、应急处置和资源保护等环节的可靠性。现有的人工值守或事后处置方式，响应滞后、信息传递不畅，往往造成损失扩大。

4.现有技术手段适应性不足、效果有限。现有技术手段适应性不足是行业升级中普遍存在的瓶颈问题，目前部分牧场尝试采用视频监控、无人机巡查等方式，但受制于通信带宽、续航时间和海洋环境适应性，难以满足远海区域的全天候、长时间、全覆盖巡航需求，限制了牧场在远海拓展、智能管控等环节的发展。现有解决方案零散化明显，未能形成系统化的集成应用，智能化水平仍然有限。

	拟采用的创新技术
	本项目拟集成多项新一代信息技术与智能装备，构建基于“5G+无人船”的海洋牧场智慧巡航管理系统，主要创新技术包括：

1.5G通信与边缘计算技术。计划采用低时延、大带宽的5G专网，实现牧场远海区域的高清视频回传和多源数据实时传输；结合边缘计算技术，提升前端无人船的数据处理能力，降低中心平台运算压力。潜在供给方包括***等企业。

2.无人船自主航行与智能避障技术。拟采用集成卫星导航、惯性导航和智能算法的无人船自主航行系统，实现远海区域的自主规划航线、精确定位和复杂环境下的智能避障；同时支持多船协同作业。潜在供给方包括***等无人船制造企业。

3.智能感知与多模态监测技术。拟部署高清光电设备、水下声呐传感器、水质传感器等多模态感知设备，实现对水质指标、鱼群分布、设备状态及外部侵入的全方位监测。潜在供给方包括***等企业。

4.AI智能识别与大数据分析技术。通过AI图像识别、异常行为检测与机器学习算法，实现渔情异常、非法船只入侵等事件的快速识别与智能预警；同时基于大数据平台进行全域数据融合与预测分析。潜在供给方包括***等企业。

5.远程调度与应急处置系统。拟建立统一的远程管控与调度平台，支持无人船远程操控、任务编排和应急处置，提升牧场的集中管理与风险防控能力。潜在供给方包括***等企业。

	项目基础及现状
	项目已具备开展5G+无人船海洋牧场智慧巡航管理的初步条件，为申报建设提供基础支撑。

1.初步养殖基础。依托现有海洋牧场深水网箱50个，覆盖水域面积约30平方公里，以及一处规模约500亩的养殖基地，为无人船巡航和监测设备部署提供实际应用空间。

2.前期工作进展。已开展小规模无人船巡航试点10次，完成对5平方公里水域的路径规划与数据采集，初步积累了无人船航行、传感器布设及数据采集的经验。已建立水质、鱼群状态、网箱设备运行等关键指标的数据记录体系，累计收集数据约2万条。

3.数据与资金准备。现有专项资金约200万元，可用于项目建设及试点实施。

4.已对接的解决方案供给方。已对接无人船制造企业****等，传感器设备供应商****等，数据分析服务商****等，为项目所需关键技术和设备的实施提供基础支撑。


